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ZONA DE TRABAJO
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DIAGRAMA DE FUNCIONAMIENTO 

El Angulo de trabajo de la pluma dependerá del

Angulo del brazo, si el ángulo del brazo < 75,5º, el

Movimiento de la pluma estará limitado entre 0º y 48º.

La salida de los telescópicos del brazo dependerá si el

Angulo del brazo > 75,5 º ( autorizado por SL5 &SQ7).

El descenso del brazo es posible solo si;

Los 2 elementos del telescopico del brazo están totalmente retraídos y la 
pluma esta por encima de la horizontal > 5º .
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CUADRO DE MANDOS INFERIOR

LUZ LIMITACION DE ALCANCE

OFF Funcionamiento Normal

ON sin realizar ningún movimiento

Problema en el sistema de alcance.

ON cuando pulsamos un switch el

Movimiento esta prohibido.

PARAPADEO llegando a una 
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PARAPADEO llegando a una 

Posicion de limite de alcance o

realización de movimiento 

automático.

Con la modificacion TN122, cuando quitamos el

Contacto de la maquina, la luz de batería permanece

durante 5 segundos encendida para memorizar los 

Valores de los sensores.



CUADRO DE MANDOS SUPERIOR
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ESTRUCTURA PRINCIPAL DEL SISTEMA
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ELECTRO-VALVULAS

Salidas

SENSORES & FINALES

DE CARRERA. Entradas



PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 

SQ36
SQ38
SQ32
SQ33

SQ39
SQ37
SQ31
SQ30
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PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 

SQ36
SQ38
SQ32
SQ33

SQ39
SQ37
SQ31
SQ30
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PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 

A2 sensor de ángulo absoluto, mide la

posición de la cesta Respecto a la gravedad. SQ2 final carrera 
Jib 

A1  sensor de ángulo relativo, 

mide en ángulo del plumín

G1 captor presion cámara pequeña

G2 captor presion cámara grande10



SQ9 final de carrera de

telescopico de pluma 

recogido

PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 

SQ43 captor ILS 

Magnetico detección 

Zonas telescopico
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SQ13 final de carrera de rotura de cadena( en caso de 

Rotura el motor pararía).

Zonas telescopico



PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 

SQ12 final de carrera de rotura de cadena( en caso de 

Rotura el motor pararía).

SL1&2 sensores de ángulo de Pluma

Colocados en el interior del cilindro

SL3&4 sensores de longitud del

Telescopico de la pluma

SQ3 H  posición pluma grados positivos

SQ3 L  posición pluma grados negativos

SQ45 captor magnetico detección

Zonas telescopico brazo Nº2.

SQ44 captor magnetico detección 

Zonas telescopico brazo Nº1.

( con la modificación TN122 si

El telescopico recogido SQ44=1).
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PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 

Captor magnetico  SQ27 posición de la pieza de unión,

Trabaja en conjunto con SL5 para el ajuste de la posición 

De la pieza de unión (montado con TN122).
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PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 

SQ11 final de carrera de pluma recogida 

SQ10 final de carrera telescopico brazo

Recogido.

SQ

SQ7

SL 7&8  sensor de longitud del 

telescopico del brazo.

Sl5 sensor de ángulo de brazo

SQ7 final carrera confirmación

Brazo > 75,5º.
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SQ42 captor magnetico  torreta alineada.

SQ40 final de carrera torreta alineada. 

PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 
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SQ40 & 42 son utilizados para

La autorización de apertura de ejes

Y desbloqueo de eje oscilante.



PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 

Sensores magneticos estabilizadores recogidos 

Final carrera eje

Delantero izquierdo

Final carrera eje

Delantero derecho

DELANTERO TRASERO

Final carrera eje

Trasero derecho

Final carrera eje

trasero izquierdo
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PRINCIPALES SENSORES HA41PX con TN122 

Sensores en la botella de apertura y cierre  de ejes

Situado en el interior del eje.
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OTROS SENSORES

SENSOR TEMPERATURA B4

ACEITE HIDRAULICO >85º

SENSOR RESERVA DE

COMBUSTIBLE SQ41
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SENSOR TEMPERATURA 

MOTOR B2SENSOR PRESION DE ACEITE MOTOR B3



YA1

YA2

YA3

SENSOR DE NIVEL / BOBINAS MOTOR PERKINS

19

YA2

YA3

Sensor for white smoke prevention 
in cold starts (surcaleur) SQ1



AJUSTES DE LOS SENSORES
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AJUSTES DE LOS SENSORES
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.  

Valor de resistencias de SL1/SL2/SL5 después de la TN122

Resistencia de 301 Ohmios ¼ W 0,1%  ( referencia 4000201370)
Situadas en el interior del cuadro de mandos inferior en la parte inferior .
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JOYSTICK  HA 41PX

Resistencia de 470 Ohmios ¼ W ( referencia 290101450)
Situadas en el interior del cuadro de mandos inferior en la parte superior derecha 
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Localizacion de las electroválvulas

Bloque movimientos 

Todo/nada en TN122
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Electroválvulas  traslacion

Electroválvulas de seguridad

Distribuidor PVG & LS

Electroválvulas traslacion

Electroválvulas ejes & direccion



Componentes Hidraulicos ( bombas Hidraulicas)
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Componentes Hidraulicos ( BLOQUE TRASLACION)
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Componentes Hidraulicos ( eje oscilante & divisoras de caudal traslacion)
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Componentes Hidraulicos( divisores caudal traslacion)
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Componentes Hidraulicos
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Componentes Hidraulicos( Bloque PVG & YV1 Load Sensing)
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Original      Modificado

Bloque ON-OFF movimientos todo nada ( 2 tipos según modelo )

Componentes Hidraulicos ( movimientos todo /nada)

31



Componentes Hidraulicos ( electro valvulas de seguridad)

Válvulas de seguridad YV34-35-36-38
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Nuevas electroválvulas montadas en la TN122 para  Compensacion automatica de la pieza de 
unión. 

Componentes Hidraulicos
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Ajuste de la pieza de unión de compensacion.

YV27
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Presiones Hidraulicas 
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Presiones Hidraulicas Bomba Hidrostatica traslacion 
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Ecuaciones lógicas de funcionamiento Electrico
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Ecuaciones lógicas de funcionamiento Electrico
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Ecuaciones lógicas de funcionamiento Electrico
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Ecuaciones lógicas de funcionamiento Electrico
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Ecuaciones lógicas de funcionamiento Electrico
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Ecuaciones lógicas de funcionamiento Electrico
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Ecuaciones lógicas de funcionamiento Electrico
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Ecuaciones lógicas de funcionamiento Electrico
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Codigos de error
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Codigos de error
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Menus  Analizador Optimizer
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Menus  Analizador Optimizer
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Menus  Analizador Optimizer
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Menus  Analizador Optimizer
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Calibracion de Sobrecarga
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Calibracion de Sobrecarga
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Calibracion de Sobrecarga
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Calibracion de Sobrecarga
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Calibracion de Alcance

SL5 = 1,40V +/- 0,10V
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Calibracion de Sobrecarga
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Calibracion de alcance

4,09 +/- 0,10V
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Calibracion de alcance
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Calibracion de alcance
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ESQUEMAS HIDRAULICOSESQUEMAS HIDRAULICOS
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TRASLACION HIDROSTATICATRASLACION HIDROSTATICA

Bomba de Caudal Variable con 4 motores de Bomba de Caudal Variable con 4 motores de cilindradacilindrada variable.variable.

Una Bomba de carga para el circuito de frenos y Una Bomba de carga para el circuito de frenos y ejeeje oscilanteoscilante

Velocidad  Baja = gran cilindrada Velocidad Rapida = pequeña 
cilindrada



HYDROSTATIC TRANSMISSIONHYDROSTATIC TRANSMISSION
This proportionnal valve gives the way 
of driving ( FWD/REV) by increasing or 

decreasing the cubic capacity of the 
pump , so  the flow and consequently 

the driving speed

Charge pump supplies 
brake and oscillating axle 

circuit + compensate 
internal leak

The function of the relief 
valve (320b) is to put the 

cubic capacity of the pump 
at 0cc when pressure on 

port A (or B) reachs 320b  ( 
pump’s flow is cancelled)

Drive pump with variable 
cc and dual ways

Charge pump relief 
valve

Relief valve for motor cubic 
capacity change (160b)

Sequence valve for 
oscillating axle 

pilot function(40b)

Differential 
lock by 
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Pilot line for oscillating 
axle (YV33)

pump’s flow is cancelled)

Variable cylinder 
motor with piston 

(45cc/15cc)

Flow divider 
front/rear axle 

dispatch

Flow dividers 
left/right axle 

dispatch

lock by 
piloting the 

by-pass 
valves (YV9)



LOW SPEED DRIVE (FWD)LOW SPEED DRIVE (FWD)

Charge circuit

YV30a + YV12YV30a + YV12

sequence valve 
(activated if  P>40b

63

Brake release 
circuit

(activated if  P>40b

Pilot line of oscillating axle  (closed circuit)



HIGH SPEED DRIVE (FWD)HIGH SPEED DRIVE (FWD)

YV30a +YV10+YV12YV30a +YV10+YV12

Pilot done by YV10

Charge circuit

sequence valve 
(activated if  P>40b
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B8 :Activation at 14b if 
machine up and still in HS 
drive (if YV10 is stuck) and 

LS/HS drive is cut

Pilot line of oscillating axle  (closed circuit)

Brake release 
circuit



EJE OSCILANTEEJE OSCILANTE

CONDICIONES PARA EL EJE LIBRE :CONDICIONES PARA EL EJE LIBRE :
-- Torreta alineadaTorreta alineada
-- Modo traslacion Modo traslacion 
-- YV33 = 1YV33 = 1

To ON/OFF 
block

sequence valve 
40b

tanque
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GATOS + EXTENSION DE EJES (Eje GATOS + EXTENSION DE EJES (Eje TraseroTrasero))

PVG YV2 A6PVG YV2 A6

YV31 = 1 YV31 = 1 duringduring axleaxle movementsmovements in in 
orderorder to to avoidavoid unexpectedunexpected steeringsteering
movementmovement on on wheelswheels

WhenWhen YV 8 =1 , all YV 8 =1 , all axlesaxles
movementsmovements are are authorisedauthorised

SQ35

The lever must be held during the whole 
process in order to prevent mechanical 
strength on the axle during the 
movements ( retraction and/or extension) 
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TankTank

movementmovement on on wheelswheels



DIRECCION DELANTERA  DIRECCION DELANTERA  -- TRASERATRASERA

YV31 = 0 the YV31 = 0 the wheelswheels move move freelyfreely
( ( referrefer to to slideslide 11 , 11 , axleaxle extension)extension)

YV1 + YV2a + YV21b or YV22bYV1 + YV2a + YV21b or YV22b
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PVG
from YV2a

TankBrake line 
(YV 12)



Drain line :remove overpressure in the 
closed circuit ( charge at 5b in circuit 

Avoid link part shifting during arm 
lifting  (decompression of the 
transfer line) 

link part compensation cylinder

ELEVACION DE BRAZOELEVACION DE BRAZO

YV1 + YV3+ YV27+YV38YV1 + YV3+ YV27+YV38

68
PUMP

TANK

LIFT

TANKLS

charge 
5b

closed circuit ( charge at 5b in circuit 
thanks to the calibrated check valve )



DESCENT + LINK 
PART 

link part compensation cylinder

If no pressure on transfer line:  
arm descent is not possible 

DESCENSO DE BRAZODESCENSO DE BRAZO

YV1 + YV3+ YV1 + YV3+ 
YV38 + YV40YV38 + YV40
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PART 
COMPENSATION

TANKLS

Link part compensation if arm in 
stowed position 

( SQ7 =0 ) and link part shifted 
(SQ27=0) 

Speed limitation during 
link part compensation

PUMP

charge 
5b



If no pressure on transfer line:  
arm descent is not possible 

Arm compensation if link part 
is OK (SQ27=1) and SL5 not at 
lowest position ( bras > 2°) 

link part compensation cylinder

DESCENSO DE BRAZODESCENSO DE BRAZO

YV1 + YV3+ YV1 + YV3+ 
YV27+YV38 + YV40YV27+YV38 + YV40

70TANK

DESCENT + ARM 
COMPENSATION

TANKLS PUMP

charge 
5b



ELEVACION DE BRAZO y despues EXTENSION DE TELESCOPICO ELEVACION DE BRAZO y despues EXTENSION DE TELESCOPICO 
DE BRAZODE BRAZO

If arm is fully up (78°)
=> exit of telescopic 1
is authorised
=> then exit of telescopic 2
is authorised
(same for descent but at the reverse)

YV1 + YV3 + YV38 YV1 + YV3 + YV38 thenthen
YV6 + YV35 + YV36YV6 + YV35 + YV36
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PumpOil TankOil Tank LS Pilot line



EXTENSION TELESCOPICO DE PLUMAEXTENSION TELESCOPICO DE PLUMA

YV1 + YV7YV1 + YV7
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PUMPTANKLS



YV1 + YV4YV1 + YV4

DESCENSO DE PLUMADESCENSO DE PLUMA

Piloted valve for boom descent  in order to hold the load 

Piloted valve used to avoid  boom descent  in case of 
desynchronisation  between the 2 cylinders 
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GIRO DE TORRETAGIRO DE TORRETA

CutCut the circuit the circuit duringduring movementmovement
in in orderorder to to avoidavoid unexpectedunexpected
movementmovement due to due to somesome
remainingremaining pressure in the circuitpressure in the circuit

YV1 + YV5+YV34YV1 + YV5+YV34
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Pump

Tank

LS pilot line



INCLINACION DE CESTAINCLINACION DE CESTA

YV1 + YV2b + YV15bYV1 + YV2b + YV15b
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PumpOil Tank

to YV 8 
(axle)

Oscillating 
axle

LS Pilot line



GIRO DE CESTAGIRO DE CESTA

YV1 + YV2b + YV19aYV1 + YV2b + YV19a
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to YV 8 
(axle)

Oscillating 
axle

PumpOil Tank

LS Pilot line



ELEVACION DE PLUMINELEVACION DE PLUMIN

YV1 + YV2b + YV18aYV1 + YV2b + YV18a
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to YV 8 
(axle)

Oscillating 
axle

PumpOil Tank

LS Pilot line



Esquemas electricos
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